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echnologia mechatroniczna

Ponizsze ilustracje przedstawiajg sekwencje stanu pracy uktadu
napedowego wspotdzielonego przez chwytaki, sitowniki i suporty z
indeksacja elektryczna.
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Opis dziatania

W czasie TO sygnat pilotowy zmienia stan z Wk. na WYL.,
powodujgc zamykanie szczek.

W czasie DTA silnik uruchamia sie; podczas fazy A powoduje to
rozprezenie sprezyny, ktora poczatkowo byta Scisnieta.

W fazie B sprezyna osiaga swojg dtugo$¢ swobodng i szczeki
poruszajg sie ze stata predkoscia, az do styku z obrabianym
przedmiotem w czasie T2.

W fazie 3 szczeki stykaja sie z obrabianym przedmiotem i
rozpoczyna sie Sciskanie sprezyny.

W czasie T3 silnik przerywa prace i nieodwracalny uktad
przeniesienia napedu utrzymuje docisk, nawet pomimo braku
zasilania, az do wystania kolejnego polecenia otwarcia szczek
(stan WL.).

KOMUNIKACJA
FIELDBUS (*)

WYDAJNOSC SZCZYTOWA

WYJSCIE POZYCJI (*)

Czas

Czas

WERSJA PNP/NPN

KONTROLA SILY

WERSJA SZYBKA 2 Hz

*)
W budowie
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[Wersje PNP/NPN

Chwytaki dostepne sg w wersji standardowej z wejSciem PNP oraz
w wersji N z wejsciem NPN.

PNP +24 Vdc +24 Vdc

Kontrola sity (wersje 4-pinowe)

W ofercie modeli ze ztgczem 4-pinowym M8 niektore wersje
dostepne sg z wejSciowym kanatem analogowym. Zmieniajac
napiecie odniesienia w zakresie 2-10 V, mozna regulowac site
trzymania. Warto$¢ napiecia ponizej 2 V ograniczy dziatanie
urzadzenia, co pozwala na utworzenie algorytméw logicznych
bezpieczenstwa maszyny.

PNP +24 Vdc +24 Vdc NPN

Kontrola sity

Wydajnos¢ szczytowa

W ofercie modeli ze ztgczem 4-pinowym M8 niektore wersje
dostepne s3a z kanatem z wyjSciem cyfrowym, ktore jest
automatycznie wtgczane przez urzadzenie, gdy szczeki zaczng
wywierac site trzymania.

Uktad ten dziata jak zintegrowany czujnik zblizeniowy, ktéry moze
pracowac niezaleznie od pozycji koncowej szczek, a tym samym
bez regulacji.

Sygnat wyjsciowy pozycji i magistrala fieldbus.
Wkrétce dostepne beda wersje z dedykowanym kanatem
wyjsciowym (cyfrowe i/lub analogowe) do pomiaru pozycji szczek,
jak réwniez wersje przeznaczone do komunikacji w oparciu o
magistrale cyfrowa.
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Napiecie wejscia analogowego
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